Методы и средства обеспечения электромагнитной совместимости
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В настоящее время проблема электромагнитной совместимости на судне стоит достаточно остро в связи с наличием на судне большого количества мощных полупроводниковых преобразователей и другого электрооборудования, создающих высокий уровень помех. На судах регистрировались случаи сбоев в работе систем автоматики судовых механизмов, возникновения помех в динамиках громкой связи и приемников УКВ связи [1].
Правила технического наблюдения за постройкой судов и изготовлением материалов [2] (далее Правила) устанавливают требования по электромагнитной совместимости в части помехоустойчивости и помехоэмиссии. Российский морской регистр судоходства (РМРС) значительное внимание оказывает обеспечению электромагнитной совместимости. На строящихся судах, в соответствии с Правилами, требуется проведение измерения уровня радиопомех на ходовом мостике судна.
 В таблице 1 представлены требования по помехоустойчивости судового электрооборудования, средств автоматизации и сравнение с требованиями стандарта к источникам питания.
Таблица 1 - Требования по помехоустойчивости судового электрооборудования, средств автоматизации
	№
	Наименование вида испытания 
	Уровень воздействия

	1
	Устойчивость к кондуктивным низкочастотным помехам 
	Цепи постоянного тока: 10% Критерий функционирования А.

	2
	Устойчивость к кондуктивным радиочастотным помехам
	3 В в диапазоне частот 150 кГц – 80 МГц, АМ 80% 1 кГц

	3
	Устойчивость к электромагнитному полю. 
	80 -2000 МГц 10 В/м АМ 80% 1 кГц 


Создаваемые напряжения помех пропорциональны производной потребляемого тока i(t) и имеют вид двухполярных импульсов, следующих с частотой преобразования f. Длительность импульсов t1 и t2 соответствуют времени переднего и заднего фронтов (рисунок 1).
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Рисунок 1

 – Осциллограммы тока и напряжения.
Гармонические составляющие рассчитываются по формуле:

.			(1)
где 	k – номер гармоники;
		t1 – длительность фронта импульса тока:
		T - Период следования рассчитанный по формуле T=1/f.
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